ADAPTIV XENONFENYSZORO
MOTORKEREKPARHOZ

A ZIZALA Lichtsysteme GmbH altal a BMW motorkerékparokhoz kifejlesztett
adaptiv fényszoro xenonprojektoron alapul. Billend lencséjével a motor bélinto
mozgasat, motorral mozgatott tikre segitségével pedig a motor délését
egyenliti ki automatikusan. Ez az els6 sorozatgyartasu intelligens
fényszorérendszer motorkerékparokhoz, mely a lathatésagot és a biztonsagot
egyarant jelentésen noveli!




Az egy nyomon halado jarmlvek ivmenetben — a jarmi délése miatt — éjszaka nagy
problémaval kizdenek. Mivel a fé6fénysz6rd6 merev kapcsolatban all a motorral, a
fényszorérendszer mindig azonos déléssz6gl, mint a motor. Ez ahhoz vezet, hogy a
fényszord ivmenetben az utat a motor el6étt nem vilagitja be megfeleléen.

Ennek megoldasara az osztrak Zizala Lichtsysteme kifejlesztett egy olyan
fényszorérendszert, mely a motor ivmeneti délését kiegyenliti, és igy a vilagos-sétét
hatarvonal mindig ugyanabban a pozici6ban marad. Emellett a rendszer kiegyenliti a
terhelés- és sebességvaltozasokbdl, valamint Utegyenetlenségekbdl fakadd bdlintd
mozgasokat is, és ezaltal a fénytavolsag-valtozasokat. A 2011 tavasza éta kaphato
BMW K1600 GT / GTL paros ezzel a fényszorérendszerrel van felszerelve.
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Rendszerleiras

Az adaptiv fényszérd alapjat xenonprojektor szolgaltatja, melyben az izz6 Philips
D1S xenonizz6. A déléskiegyenlitést motoros mozgatasu tikor végzi. A tikoér vékony
tartobn van, mely a modulvazon elfordithaté. Ennek megfeleléen a dbélésszdg-
korrekcié 250-ig lehetséges. A bolintaskiegyenlitést mozgathaté lencse végzi. Az
Uvegbdl késziilt lencse a gyujtétéren atmend tengely koérdl billen el agy, hogy egy
linedris beavatkozé mozgatja a lencsetartét, mialtal a lencse hossziranyu mozgas
hatasara fel- és lefelé billen. A fényszérérendszer robbantott rajza az 1.
abran lathatd, a tdblazatban pedig a technikai adatokat foglaltuk éssze.

Adaptiv fénysz6ro technikai adatai:

A fénysugar iranyitasa



Adaptiv fényszoéro technikai adatai:

Els6 alkalmazas
Fényforras
Fényaram
Hajto- és
vezérlétechnika

Lampak
a fényszéroban

Tapellatas

BMW K1600
Xenonprojektor
3200 Im

Két elektromotor
a fénytavolsag-
szabéalyozashoz
és a dblésszog-
kiegyenlitéshez
Két vezérlbegység
és szenzor (dolés-
szO0g-érzékeléshez,
beépitve a jarmu-
be) a forgatd- és a
xenonmodulhoz

Xenonizzd a tompi-
tott fényhez

Két halogénizzd a
tavfényhez

LED h(t6testtel a
helyzetjelz6hoz

12 V standard



Egy hagyomanyos vetitérendszerli fényszorbegység all egy fényforrasbol, egy
reflektorbdl és egy elforduldan agyazott keretbdl, mely a kiilénbdz6 tompitott fény
funkcidkat hozza létre (AHL-funkciok, Adaptive Head Light — adaptiv fényszord).

Ezen tulmenbéen — a motorhoz kifejlesztett fényszordegységben — van egy mozgé
tikor is. A projektormodul a fényt kérilbelll 45 fok-ban felfele iranyitja, majd a tikor
tereli a fény irdnyat a kételezéen eldirt 1%-0s (0,57-fok) lejtéssel elére (2. abra).

Egyenes menetben a fénymodul optikai tengelye és a tikdér forgaspontja egy
flggdleges sikba esik, mely megegyezik a motorkerékpar hossztengelyével.

A vilagitas kifejezetten jonak mondhatd, ha a tikér tengelye feleakkora szdgben All,
mint a vetitélencse optikai tengelyének és a jarmi hossztengelyének bezart szdge,
mely 45-fok. Ez a szbégérték a legjobb szbégérték, mert ebben az esetben optimalis
fényeloszlas biztosithaté a legkisebb helyszikséglettel. A xenonizzé 10 fok-os
szbgben felfelé all a reflektorban. Ezt az értéket helytakarékossagi okokbdl
valasztottak, de igy a fényt is jobban lehet a felette 1évé tikdrre iranyitani.

2. abra

Ahhoz, hogy kis tUkrét hasznélhassanak, a forgaspontot a tikr6z6 felllethez a leheté
legkdzelebb kellett elhelyezni. A lencse és a tikér kdzotti tavolsagnak a lehetd
legkisebbnek kell lennie, hogy a tikrén megjelend vetitett ,képnagysagot”
csOkkentsék.

A projektornak is kompaktnak kell lennie, igy csak kis fokusztavolsagu lencsét lehet
alkalmazni.

A fénymodul két optikai elembdl all, mely a képet invertalja. Emiatt a fénymodul-
foglalatot forditva kell beépiteni, és a xenonizzét is ugy kellett elhelyezni, hogy a
xenonizz6 kiilsé vezetd elekirédaja a fényiv felett legyen. Ez a kllénleges kialakitas
alig befolyasolja a fényaramot (kereken csak 100 lumennel kevesebb).



A fényszoro funkcionalis attekintése
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Projektor a mozgod lencsével a fénytavolsag-szabalyozashoz
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3. abra

Az els6- és hatsokerék-felfliggesztés szenzorjai szolgaltatnak adatot az allandé
fénytavolsag-szabdalyozashoz. Egy Iéptetébmotor billenti a lencsét és korrigalja a
bélintasi sz6get. Ennek a korrekcionak készdnhetéen a fényszérd mindig pontosan
az elére beallitott terlletet vilagitja meg, amikor a motor egyenesen halad, a terhelés-
€s a sebességvaltozasoknak igy nincs befolyasuk.

A jarmUben 1évé ,giroszkdp” méri a linedris gyorsulastényezdket és a természetes
tengelyhez képesti elfordulas szOgsebességeit. A vezérles meghatarozza ezaltal a
motor délésszdgét. A Iéptetémotor elforditja a tikrét és kiegyenliti a dblésszdget. Igy
mind a bdélintasi sz6get, mind a délési szdget ki tudja egyenliteni a rendszer, ezaltal
ivmenetben Iényegesen jobb a megvilagitas, mely kdvetkeztében a biztonsag is (3.
abra). Jobbkanyarban a szembejovéket példaul nem vakitja el.

A fénynyalab korrekcidja kanyarodaskor

A motor d6léssz6gének megfeleléen a tikor az ellenkezé iranyba fordul. A takor
elfordulasi szége 55% a délésszdoghdz képest. Igy lehetséges, hogy a vilagos-sotét



hatarvonalat az adaptiv fényszdérérendszer mindig a megfeleld vizszintes pozicidban,
parhuzamosan az attal, fliggetlenlil a motor Gzemallapotatdl, tartsa.

A lencse és a tiukodr egylttes mozgasara folyamatosan valtoznak a tikrézddési
viszonyok. Minden délési és bdlintasi szd6g esetében megvaltozik, hogy a tikér mely
felllete vilagitddik meg. Emiatt figyelembe kell venni azt, hogy semmilyen mozgasi
korrekcidt sem lehet flggetlen és lineéris fliggvenyekkel véghezvinni.
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4. abra

A motor beddntétt allapota szolgaltatia a ,természetes” kanyarvilagitast, mely a
fénycsova optikai tengelyét jobbra vagy balra mozditja el (4. abra). Ez az oldalra
mozdulas maximum 9o lehet 250-0s dblés esetén.

A sebességvaltozasok (gyorsitasok és fékezések) a motor jarulékos bélintasaihoz
vezetnek, valamint a kil6nbdzd terhelési allapotokat is ugyanugy figyelembe kell
venni. A lencse billentésével lehet a megfelel§ vildgos-sétét hatarvonal vizszintes
motornal, tompitott fény felkapcsolasakor készllt, amikor is a fényszéro elvégezte az
Ontesztet. A képsorozaton az is jol latszédik, hogy a bekapcsolast kévetéen a
xenonizzénak idére van sziksége ahhoz, hogy a megfelel§ szinhémérsékletet és
fényerét elérje.

Az elektromos rendszer

Tdébb elektromos berendezés is segédkezik a fényszorérendszer mikédésében:
— egy szenzorcsoport,

— két szintjelz6,

— egy elektronikus rendszervezérld,

— egy elektronikus fényszérovezérld és két Iéptetémotor.




A szenzorcsoport adataib6l, mely harom szégsebesség-érzékelébsl és két
gyorsulasérzékel6bdl all, hatarozza meg a rendszervezérl6 a motor délési és
bélintasi szdgét. A két szintjelzd, melybdl az egyikk az elsé kerékkel van
kapcsolatban, a masik a hatsé kerékkel, szolgaltatia az adatot az atlagos
berug6zottsagi allapot meghatédrozasahoz. Ezen értékek alapjan mérik meg az
aktualis bélintasi szdget.

A szintjelz6k értékei, a kiszamitott d6léssz6g és néhany egyéb érték, mint példaul a
jarmisebesség adata keril a fényszéroegységbe, hogy a fényszéré a kivant poziciét
meghatarozza.

A xenon-gyujtéelektronika és a tébbi lampa az autdipar standard komponensei. A
helyzetjelz6k LED-modulja egy hiitétestbdl és egy meghajtéegységbdl, valamint egy
LED-chipbél all. A meghajtéegység feszlltségatalakitoként és védelemként szolgal,
hogy ne legyen Kkarosodas forditott polaritas és tllfesziltség esetén. A
leptetémotorok a kereskedelemben is elérheté motorok, melyek hagyomanyos AHL-
komponensek.

Szarka Janos
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